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Probléme posé :

o L'image initiale / est bruitée :
o Iy, ; = lij+omnij,
o = Valeur efficace du bruit.

o Ip est subliminale (< Vi)
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o L'image initiale / est bruitée :
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@ Image perturbée Ip :
lpi; = Iy + Pij.
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o L'image initiale / est bruitée :
o Iy, ; = lij+omnij,
o = Valeur efficace du bruit.

o Ip est subliminale (< Vi)
@ Image perturbée Ip :
lpi; = Iy + Pij.
Schéma synthétique :

Seuillage:
si >V,

T=1(blanc) —>T
Image

Ip=P+l,

o |'Image /p est seuillée : T

@ si /p]-_j> Vin, T,'J =1
le pixel (i,/) est blanc.
o sinon T;; =0
le pixel (i,/) est noir.

bruit Sinon: percue
on Perturbation P|  T=0 (Noir) [ aprés
seuillage
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Probléme posé :

o L'image initiale / est bruitée : o |'lmage /5 est seuillée : T
o Iy, ; = lij+omnij,

o = Valeur efficace du bruit.

@ si /p;_j> Vin, T,'J =1

o Ip est subliminale (< Vi) le pixel (7,/) est blanc.
@ Image perturbée Ip : e sinon T;; =0
Ip;; = In;; + Pij. le pixel (i,/) est noir.

Schéma synthétique : Impact de la perturbation sur

: I'image percue via le détecteur?
A Seuillage: . . .,
P si Vi | 1 Mesure de similarité :
. T-tane) > Crn — {(1=)(T—(T))) WiA
bruit ) Sinon: | percue IT — )e
on Perturbation P|  T=0 (Noir) seam:ze \/<(l*<l>)2><(T7<T>)2>
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Perception via la Résonance Stochastique® Perturbation=bruit d'intensité ~

Image perturbée : Ip.

ij = Ibij + FPij, avec Pij =i ;.
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Valeur efficace du bruit Y

¥ =0.2 ¥ =0.5 v =1.6 Résonance, pour v* = 0.5 meilleure perception de l'infor|

2

Perception via la Résonance Vibrationnelle : Perturbation=Haute fréquence

Image perturbée : Ip, ; = lp; j + Pij,

avec P;; = Acos (2T”N”F + <I>,J>
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Image perturbee : Ip,; = lp; j + F; j, avec P,J YN j-

o To

Cross Caganancs ¢

o

Valeur efficace du bruit Y

¥ =0.2 ¥ =0.5 v =1.6 Résonance, pour v* = 0.5 meilleure perception de l'infor|

Perception via la Résonance Vibrationnelle : Perturbation=Haute fréquence 2

Image perturbee : Ip,; = i j + P j, @ N2 — 2562 O e
N Taille de I'image aleatoire
avec P;j = Acos 27” HE +&;; ), @ nyp =2 fixe @ Aamplitude de
b la frequence la perturbation
v
S. Morfu etal fu@u-b fr P. i

dlimagealankliminal=s



25-27 Mars 2020, 23/ Rencontre du Non linéaire, Paris

Perception via la Résonance Stochastique® Perturbation=bruit d'intensité

Image perturbee : Ip,; = l; j + P; ;, avec P,J

o To

(Cross Covariance G

o
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Image perturbee : Ip,; = i j + P j, O P = s P ® o, ; phase
N Taille de I'image alcatoire
avec P;j = Acos 27” HE +&;; ), @ nyp =2 fixe @ Aamplitude de
b la frequence la perturbation
A=0.4
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‘Amplitudo de Ia perturbation A
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Amélioration de la perception si le niveau de bruit de I'image I, < v* = 0.5
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