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D I J O N

Au 1er septembre 2015, 54 000 étudiants et 7000 personnels 
de la nouvelle communauté d’Universités et d’établissements 
« Université Bourgogne Franche-Comté » et des CROUS vont bénéficier 
des services d’une carte multiservice de dernière génération.
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Méthodes de Contrôle

I Contrôle de Minimisation : fréquence de stimulation

min(Fi − Fref )2 (1)

I Contrôle Non-Linéaire : amplitude des impulsions de
stimulation
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Méthodes de contrôle pour le modèle de force (a) et de
force-fatigue (b).
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