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Les dynamiques des especes, par rapport a leur milieu et leur environnement, sont au coeur d’impor-
tants processus biologiques et écologiques. Les systémes proie-prédateur constituent un exemple classique
de modélisation de ces interactions. En plus de quelques caractéristiques qualitatives de base nous étudions
dans cet article la dynamique de proies et de prédateurs dans un milieu fermé. Le modele est un systeme
de deux EDP paraboliques couplées, présentant un terme de Holling-Tanner de type II modifié.

La dynamique locale de ce modele a été étudié dans [1] et [5], voir aussi [2], [3] et [4].

Nous nous intéressons a la détermination des types d’organisations du modele. Il s’agit en fait de répondre
aux questions suivantes :

Quelles sont les perturbations qualitative subies par le systéme quand un des parametres de contole varie ?
Y’a-t’il persistence, extinction, chaos spatio-temporel 7 Quelles connexions existent entre ces niveaux ?
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